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Secretaria de Educacién Publica

PROGRAMACION DE LOS AVANCES DE TESIS DE MAESTRIA Y DOCTORADO

= TECNOLOGICO
NACIONAL DE MEXICO-

LINEA DE INVESTIGACION: MECATRONICA Y CONTROL

Enero — Junio 2025

Martes 03 de junio de 2025

Instituto Tecnolégico de La Laguna
Departamento de comunicacién y difusién

ALUMNO PROGRAMA TEMA DE TESIS ASESOR COASESOR COMITE HORA
A Maestria 9:00
:\r)lg.m/:gzdrea Guadalupe Gonzalez Dr. Jorge Alberto Orrante
Sakanassi
(PROTOCOLO PROPUESTO)
i i Maestria 9:15
:\T gvérelzb\lejandro Zabdiel -~ Alva Dr. José Alfonso Pamanes
Garcia
(PROTOCOLO PROPUESTO)
Ing. Kevin JesUs Sanchez Suarez Maestria Dr. Jorge Alberto Orrante 9:30
(PROTOCOLO PROPUESTO) Sakanassi
Ing. Luis Francisco Madrigal Luna Maestria Dr. Edmundo Javier 9:45
(PROTOCOLO PROPUESTO) Ollervides Vazquez
Ing. Dexter Ivan Hernandez Shtens Maestria  |Control de un quadrotor basado en redes neuronales . p 10:00
(PROTOCOLO PROPUESTO) difusas con actualizacion de pesos en linea Dr. Miguel Angel Llama Leal
ir Shi i Maestria 10:15
Ig?q‘é?gi'g?}g”:{gﬁ;gi‘gwez Dr. Alejandro Enrique Dzul
( ) Ldpez
Ing. Juan Pablo Castro Gémez Maestria  [Evaluacion Experimental de Control de Pasividad de un | » .. |Dr. Jorge Alberto Orrante Dr. Jorge A. Villalobos Chin 10:30
motor BLDC por aproximacion trapezoidal sinDF- Victor Adrian Santibafiez |sayanassi Dr. José Luis Meza Medina
observador de velocidad angular Davila
Ing. Carlos Daniel Jiménez Puente Maestria  [Control de evasion para el problema de persecucion i ; . Dr. Alejandro E. Dzul Lopez 10:55
(robot mévil omnidireccional) - evasién (Quad-Rotor) [Pr- Héctor Rios Barajas Dr. Miguel Angel Llama Leal
Dr. Victor Samuel de Le6n Gémez
Ing. David Emmanuel Chapa Maestria Implementacién de esquemas de control para un Quad- Dr. Héctor Rios Barajas 11:20

Marmolejo

Rotor en un ambiente no controlado

Dr. Alejandro E. Dzul Lépez

Dr. Miguel Angel Llama Leal
Dr. Victor Adrian Santibafiez Davila

Boulevard Revolucién y Avenida Instituto

Tecnolégico de La Laguna C.P. 27000 Torreén,
Coahuila. Tel. 8717051313
e-mail: difusion@lalaguna.tecnm.mx tecnm.mx
www.lalaguna.tecnm.mx
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Ing. Fernanda Govea Garcia Maestria  |Control Robusto -Inteligente basado en deteccion de 3 ; . Dr. Gilberto Ochoa Ruiz Dr. Alejandro Enrique Dzul Ldpez 11:45
Superficies para Seguimiento de trayectorias en RobotsP"- Héctor Rios Barajas (Tecnoldgico de Monterrey,  |Dr. Miguel Angel Llama Leal
Moviles ICampus Guadalajara)
Ing. Gerardo Escandén Esparza Maestria Evaluacion experimental de controladores no lineales| . Rubén Hernandez Rodriguez  [Edmundo Javier Ollervides Vazquez 12:10
Gerardo sobre el sistema robotico ballbot EV3” Dr. Francisco Jurado (Tec de San Pedro) Dr. Juan Sifuentes Mijares
Zamarripa
Ing. Saeid Alfredo Sanchez Lira Maestria  |Pasividad de controladores adaptables basados en el L Dr. Victor Adrian Santibafez Davila 12:35
moldeo de la energia para robots manipuladores Dr. José Luis Meza Dr. Jorge Alberto OrranteSakanassi
Medina Dr. Juan Sifuentes Mijares
Ing. Samuel Obed Grijalva Cedillo Control inteligente de temperatura y flujo en un reactor| | ; Dr. Francisco Jurado Zamarripa 13:00
Maestria  [tipo RPU para fabricacion de materiales fotovoltaicos [PF- Ramon Garcia Dr. Ricardo Martinez Lépez  [Dr. Edmundo Javier Ollervides
Hernandez \Vazquez
Ing. Javier Emil Veldzquez Vidafia Maestria  |Control inteligente para seguimiento solar de un médulg ., ; Dr. Francisco Jurado Zamarripa 13:25
fotovoltaico Dr. Ramon Garcia Dr. Edmundo Javier Ollervides
Hernandez \Vazquez
Doctorado  [Contribuciones a los controladores continuos de tiempo| Dr. Jorge A. Villalobos Chin  [Dr. Jorge A. Orrante Sakanassi 13:50

M.C. Lucero de Santiago Reyes

finito para sistemas mecatrénicos

Dr. Victor Adrian
Santibafiez Davila

Dr. Victor Samuel de Leén Gémez
Dr. José Armando Saenz Esqueda

Boulevard Revolucién y Avenida Instituto

Tecnolégico de La Laguna C.P. 27000 Torreén,
Coahuila. Tel. 8717051313
e-mail: difusién@lalaguna.tecnm.mx tecnm.mx
www.lalaguna.tecnm.mx
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Instituto Tecnolégico de La Laguna
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PROGRAMACION DE LOS AVANCES DE TESIS DE DOCTORADO
LINEA DE INVESTIGACION: MECATRONICA Y CONTROL

Enero — Junio 2025
Miércoles 04 de junio de 2025

ALUMNO PROGRAMA TEMA DE TESIS ASESOR COASESOR COMITE HORA
M.C. Servando Encina Espino Doctorado Técnicas de control robusto aplicadas a sistemas . . Dr. Héctor Rios Dr. Victor Adrian Santibafiez Davila 09:00
Multi-vehiculos Er Alejandro Enrique Dzul | pgarajas Dr. Miguel Angel Llama Leal
6pez
M.C. Gibran Ldpez Burrola Doctorado Desarrollo de un sistema de navegacion auténoma . ; Dr. Juan Sifuentes Dr. Victor Adrian Santibafiez Davila 9:35
para robots méviles terrestres Er- II\/IlgueI Angel Llama Mijares Dr. Ramon Garcia Hernandez
ea
M.C. Rodolfo Enrique Renteria Doctorado Implementacion de un sistema de control para . Dr. Carlos Alvarez Macias 10:10
Ramirez optimizacién de médulos bifaciales de generacion [P+ Francisco Jurado Dr. Ramén Garcia Hernandez
(Seminario Predoctoral) distribuida Zamarripa Dr. Edmundo Javier Ollervides Vazquez
M.C. Cesar Ramirez Woo Doctorado o o o Dr. Victor Adrian Dr. Miguel Angel Llama Leal
Contribuciones a los analisis para la relajacion de  |Dr. Jorge Alberto Orrante  |santibafiez Davila Dr. Victor Samuel de Leén Gomez 10:55

las condiciones de estabilidad y su implementacién |{Sakanassi
en sistemas mecatrénicos

M.C. Fidel Trejo Orozco Doctorado 3 . . ; . |Dr. Francisco Jurado  |Dr. Ramén Garcia Hernandez
Control de robots bipedos mediante técnicas de Dr. Victor Samuel de Ledn  |7amarripa Dr. Juan Sifuentes Mijares 11:30
inteligencia artificial. Gomez ’

M.C. Brandon Dariel Salazar Bravo Doctorado L . i i Dr. Victor Samuel de  [Dr. Victor Adrian Santibafiez Davila
Optimizacion de la marcha de robot humanoide Dr. José Alfonso Pamanes || ogn Gomez Dr. Jests Eduardo Fierro Proa )
BIOLOID premium caminando en direcciones Garcia 12:05
arbitrarias sobre planos inclinados

M.C. Luis Enrique Cervantes Pérez Doctorado . . . 3 » Dr. Jesus Alberto Dr. José Luis Meza Medina
Control de sistemas mecatronicos mediante el DR. Victor Adrian Sandoval Galarza Dr. Alejandro Dzul Lépez )
método de moldeo de energia: Nuevos avances y Santibafiez Davila Dr. Francisco Jurado Zamarripa 12:40
aplicaciones

M.C. Francisco Javier Zavala Doctorado L ; i i Dr. Ramon Garcia Dr. Edmundo Javier Ollervides VVazquez

Contreras Control inteligente de un vehiculo aéreo no Dr. Francisco Jurado Hernandez Dr. Victor Adrian Santibafiez Davila 13:15
tripulado Zamarripa ’

Boulevard Revolucién y Avenida Instituto
Tecnolégico de La Laguna C.P. 27000 Torreén,
Coahuila. Tel. 8717051313

e-mail: difusion@lalaguna.tecnm.mx tecnm.mx
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= TECNOLOGICO
NACIONAL DE MEXICO-

PROGRAMACION DE LOS AVANCES DE TESIS DE DOCTORADO
LINEA DE INVESTIGACION: MECATRONICA Y CONTROL

Enero — Junio 2025
Jueves 05 de junio de 2025

Instituto Tecnolégico de La Laguna
Departamento de comunicacién y difusién

ALUMNO PROGRAMA TEMA DE TESIS ASESOR COASESOR COMITE HORA
M.C. Maria de las Nieves Juarez N . L, . . Dr. Victor Adrian Santibéafiez Davila
Manny Doctorado ll\r/lnplgm_entauon de un Sistema ,de_ Planificacién de | Dr. AIe!andro Enrique Dr. Héctor Rios Barajas 09:30
ovimientos para Robots Moviles con Ruedas | Dzul Lépez Dr. Ramén Garcia Hernandez
Usando Sensores a Bordo
M.C. Francisco Rubalcaba Granados L. . . . -, . .
Doctorado Légica Difusa Tipo 2 Aplicada a Robética Dr. Miguel Angel Llama |5, Frar_1cisco Jurado Dr. Vicgor Adrian 'Santibéﬁez Davila 1005
Leal Zamarripa Dr. Alejandro Enrique Dzul Lépez ’
M.C. Jests Emanuel Méarquez o . . . Dr. José A. Pamanes Garcia
Acosta Doctorado | Contribucidn al Control de Caminado de Robots | Dr. Victor Adrian Dr. Victor Samuel de Leén  |Dr. Edmundo Javier Ollervides ]
Humanoides Santibafiez Dévila Gomez \azquez 10:40
Dr. Miguel Angel Llama Leal
M.C. Mario Ivan Nava Bustamante . . 3 Dr. José Luis Meza Medina| Dr. Victor A. Santibafiez Davila
Doctorado EgtgggLfogepgfggc;iet;ﬁ:zdgzrmt%ﬁ';/r:gig y teoria Dr. Rodrigo Loera Palomo  [Pr- Juan Sifuentes Mijares 11:15
M.C. Daniel Soto Delgado . L . Dr. José Alfonso Pamanes Dr. Victor Adrian Santibafiez Davila
Doctorado !Estudllo sobre la homogenel_zam_qn de Ig matriz | Garcia Dr. Alejandro Enrique Dzul L6pez 11:50
Jacc_)blana de robots y su apllcfauon al célculo de Dr. Juan Sifuentes Mijares
indices de desempefio cinetostatico
M.C. Rubén Hernandez Rodriguez. o . . Dr. Ramon Garcia Dr. Francisco Jurado Zamarripa
Doctorado Control inteligente de sistemas mecatronicos | Hernandez Dr. Victor A. Santibafiez Davila 12:25
subactuados Dr. Miguel A. Llama Leal
. . . Dr. Juan Sifuentes Mijares Dr. Miguel Angel Llama Leal
M.C. Daniel Gamez Herrera Control, de Orden Arbitrario Aplicado a Sistemas Dr. Victor Adrian Santibafiez [Dr. José Luis Meza Medina )
Doctorado Mecatronicos Davila 13:00

Boulevard Revolucién y Avenida Instituto

Tecnolégico de La Laguna C.P. 27000 Torreén,
Coahuila. Tel. 8717051313
e-mail: difusion@lalaguna.tecnm.mx tecnm.mx
www.lalaguna.tecnm.mx
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Departamento de comunicacién y difusién

MAESTRIA EN CIENCIAS

DINAMICA DE LAS PRESENTACIONES

* Los alumnos de segundo semestre realizaran una breve presentacion de lo que sera su tema de tesis en un maximo de 10 minutos. Enseguida, se procedera
a la sesién de preguntas por parte de su comité propuesto (maximo 5 minutos). La presentacion debe incluir al menos: la portada, la motivaciéon de su
tema, el objetivo de la tesis, asi como el cronograma.

* Los tesistas expondran sus avances de tesis en maximo 15 minutos (principalmente los avances del semestre). Enseguida, se procedera a la sesién de
preguntas por parte del comité (Maximo 10 minutos). La presentacion debe incluir al menos: la portada, el objetivo de la tesis, los avances teérico/practicos
realizados durante el semestre, el avance general con respecto al cronograma (que pueda visualizarse en una hoja; utilizar color VERDE para lo ya realizado,
color AMBAR para lo que aun no se termina, y color ROJO para lo que aun falta por hacer), asi como una lamina para los temas a desarrollar en el siguiente

semestre.
* En el caso de tesis ya registradas, los alumnos deberan entregar un reporte de los avances realizados en el semestre al coordinador del posgrado, por email

(pueden apoyarse del reporte CONACYT).
* Entregar al comité de tesis el reporte de los avances realizados en el semestre (leer el formato de los reportes), una semana antes de la presentacion
* El tiempo maximo de exposicidn es importante, dado que SE DETENDRA LA PRESENTACION UNA VEZ QUE SE HAYA LLEGADO AL TIEMPO MAXIMO

DE EXPOSICION, por lo que se les exhorta a los tesistas a organizar, preparar y optimizar su presentacion.

FORMATO DE LOS REPORTES
+ El documento debe contener COMO MINIMO la siguiente informacién: Portada, Objetivos, Avances del tema de tesis, Cronograma original, Cronograma de
Avances con colores segun los avances, Referencias Bibliograficas.

Boulevard Revolucién y Avenida Instituto

b
Tecnolégico de La Laguna C.P. 27000 Torreén, (e
Coahuila. Tel. 8717051313 i
e-mail: difusién@lalaguna.tecnm.mx tecnm.mx j‘;ﬁﬂ\,}iﬁfk@,’ ’

www.lalaguna.tecnm.mx



Educacion ‘ %m

Secretaria de Educacién Publica

Departamento de comunicacién y difusién

DOCTORADO EN CIENCIAS
DINAMICA DE LAS PRESENTACIONES

Doctorado en Ciencias (Seminario Predoctoral y Examen Predoctoral): Los tesistas expondran sus avances de tesis en no mas de 25
minutos. Enseguida, se procedera a la sesién de preguntas por parte del jurado (Maximo 20 minutos). La presentacién debe incluir al
menos el objetivo de la tesis, los avances tedérico/practicos realizados, el avance general con respecto al cronograma (que pueda
visualizarse en una hoja; utilizar color VERDE para lo ya realizado, color AMBAR para lo que aln no se termina, y color ROJO para lo
que aun falta por hacer), asi como los temas a desarrollar en el siguiente semestre. Para el caso del Seminario Predoctoral, el tesista
debera enfatizar la metodologia a utilizar durante el transcurso de su tema de tesis. Para el caso del Examen Predoctoral, el tesista
debera enfatizar los resultados obtenidos, los cuales son o seran motivo de su publicacion en revista. Entregar un reporte de los avances
realizados en el semestre (uno por cada integrante del comité)

Doctorado en Ciencias (Avances): Los tesistas expondran sus avances de tesis en no mas de 20 minutos (principalmente los del
semestre). Enseguida, se procedera a la sesion de preguntas por parte del comité (Maximo 15 minutos). La presentacion debe incluir al
menos el objetivo de la tesis, los avances tedrico/practicos realizados en el Ultimo semestre (utilizar de una a maximo dos transparencias
para los avances de los semestres anteriores al que se estd presentando), el avance general con respecto al cronograma (que pueda
visualizarse en una hoja; utilizar color VERDE para lo ya realizado, color AMBAR para lo que aln no se termina, y color ROJO para lo
que aun falta por hacer), asi como los temas a desarrollar en el siguiente semestre. Entregar un reporte de los avances realizados en el
semestre (uno por cada integrante del comité)

Entregar un reporte de los avances realizados en el semestre al coordinador del posgrado, por email (pueden apoyarse del reporte
CONACYT)

Entregar al comité de tesis el reporte de los avances realizados en el semestre (leer el formato de los reportes), una semana antes de
presentar sus avances

El tiempo méaximo de exposicién es importante, dado que SE DETENDRA LA PRESENTACION UNA VEZ TRANSCURRIDO DICHO
TIEMPO, por lo que se les exhorta a los tesistas a organizar y optimizar su presentacion

FORMATO DE LOS REPORTES

El documento debe contener COMO MINIMO la siguiente informacion: Portada, Objetivos, Avances del tema de tesis, Cronograma
original, Cronograma de Avances, Referencias bibliogréficas.

Boulevard Revolucién y Avenida Instituto
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